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OSWIADCZENIE

Os$wiadczam, ze w pracy Dworak P., Pietrusewicz K., A fuzzy-logic based tuning for a
velocity controller of the DC servo drive, Solid State Phenomena, In: Mechatronic systems and
materials 11T (Eds.: Gosiewski Z.; Kulesza Z.) Vols. 147 — 149 (2009), s. 179 — 184, mgj udziat
polegal na opracowaniu zalozen w zakresie zastosowania metod sztucznej inteligencji do
automatycznego dostrajania nastaw regulatora PID. Udzial w powstaniu tej pracy oceniam na
40%.

Os$wiadczam, ze w pracy Domek S., Dworak P., Pietrusewicz K., Zintegrowany system
monitorowania warunkéw pracy ukladu napgdowego obrabiarki sterowanej numerycznie,
Przeglad Elektrotechniczny, nr 6 (2010), s. 113 — 115, mdj udziat polegal na konsultacji
funkcjonalnoéci prezentowanego w pracy sposobu integracji funkcji diagnostycznych w systemie
CNC. Udziat w powstaniu tej pracy oceniam na 20%.

Oswiadczam, ze w pracy Pietrusewicz K., Dworak P., Broel-Plater B., Robust Model-
Following Control for the DC servo drive, Advances in Manufacturing Science and Technology,
Komitet Budowy Maszyn PAN, Vol. 31 (2007), nr 3, s. 45 — 62, mdj udziat polegal na konsultacji
zasady dziatania algorytmu oraz pomocy w opracowaniu Srodowiska symulacyjnego,
zastosowanego do przygotowania opisanych w niej obliczen. Udzial w powstaniu tej pracy
oceniam na 20%.
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