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OSWIADCZENIE

Oéwiadczam, ze w pracy: Skoczowski S., Domek S., Pietrusewicz K., Broel-Plater B., A
method for improving the robustness of PID control, IEEE Transactions on Industrial Electronics,
Vol. 52 (2005) no. 6, s. 1669 — 1676, méj udziat polegat na opracowaniu zatozen teoretycznych
przedstawionych algorytmoéw, dyskusji uzyskanych wynikéw oraz wigkszosci prac redakcyjnych.
Udziat w powstaniu tej pracy oceniam na 60%.

O$wiadczam, ze w pracy: Domek S., Dworak P., Pietrusewicz K., Zintegrowany system
monitorowania warunkéw pracy uktadu napgdowego obrabiarki sterowanej numerycznie, Przeglad
Elektrotechniczny, nr 6 (2010), s. 113 — 115, méj udziat wynikajacy z kierowania projektem,
w ramach ktorego opracowano przedstawiony system polegat na dyskusji zalozen merytorycznych
i redakcyjnych pracy. Udziat w powstaniu tej pracy oceniam na 20%.

O$wiadczam, ze w pracy: Domek S., Pietrusewicz K., Mechatronika w doskonaleniu
konwencjonalnych urzadzen technicznych na przyktadzie obrabiarki wielofunkcyjnej, Przeglad
Elektrotechniczny, nr 9 (2009), s. 81 — 87, m¢j udziat wynikajacy z kierowania projektem,
w ramach ktérego opracowano przedstawiony system polegat na dyskusji zatozen merytorycznych
i redakcyjnych pracy oraz dyskusji przedstawionych w niej wynikow. Udzial w powstaniu tej pracy
oceniam na 50%.
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Os$wiadczam, ze dr inz. Krzysztof Pietrusewicz byt gtbwnym wykonawcg kierowanego przeze
mnie projektu badawczego rozwojowego R03 042 02: ,,Opracowanie i badania prototypu
obrabiarkowego zespolu posuwowego z napedami liniowymi sterowanego w dwoch
osiach z ukladu CNC o otwartej architekturze”, 2007-2010, a Jego wkiad w powstanie
pracy polegal na:

— okresleniu zatozen struktury otwartego systemu sterowania i nadzoru zespotu posuwowego

obrabiarki CNC,

— opracowaniu procedur oprogramowania bazowego dla celow podstawowych funkeji sterowania
ruchem, wizualizacji i wymiany danych z urzadzeniami zewnetrznymi w systemie sterowania
obrabiarka

— opracowaniu i implementacja podstawowych funkcji sterowania i wizualizacji bazowej wersji
otwartego systemu sterowania obrabiarkowego zespotu posuwowego,

— opracowaniu dokumentacji blokow interfejsow modutdéw korekcyjnych otwartego systemu
sterowania obrabiarkowego zespotu posuwowego,

— opracowaniu dokumentacji, implementacji zaawansowanych funkcji bazowego systemu
sterowania oraz wstepnym doborze parametrow serwonapedow,

— opracowaniu i implementacji zaawansowanych funkcji interfejsu operatora studialnego modelu
obrabiarki na potrzeby wymiany danych z warstwa biznesowg przedsigbiorstwa,

— konfiguracji parametréw bazowej wersji systemu (wraz z uktadem serwonapedowym) sterowania
obrabiarkowym zespofem posuwowym.

Jego udziat procentowy szacuje na 45%




