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OSWIADCZENIE

Os$wiadczam, ze w pracy Skoczowski S., Domek S., Pietrusewicz K., Broel-Plater B., A
method for improving the robustness of PID control, IEEE Transactions on Industrial Electronics,
Vol. 52 (2005) no. 6, s. 1669 — 1676, moj udziat polegat na opracowaniu zatozen w zakresie
zastosowania metod sztucznej inteligencji do realizacji zaprezentowanego algorytmu regulatora
PID. Udzial w powstaniu tej pracy oceniam na 10%.

Oswiadczam, ze w pracy Pietrusewicz K., Dworak P., Broel-Plater B., Robust Model-
Following Control for the DC servo drive, Advances in Manufacturing Science and Technology,
Komitet Budowy Maszyn PAN, Vol. 31 (2007), nr 3, s. 45 — 62, moj udziat polegat na konsultacji
oraz okre$lenia zakresu opracowania $rodowiska symulacyjnego, zastosowanego do
przygotowania opisanych w niej obliczen. Udzial w powstaniu tej pracy oceniam na 20%.
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